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Таблица 11.4. Биты регистра управления и состояния AD1CHS

(окончание)

Позиция Обозначение Описание

бита

7 CH0NA Этот бит определяет источник отрицательного аналогового

входного сигнала для мультиплексора MUXA:

1 – в качестве входа используется AN1;

0 – в качестве входа используется вывод VR–

6–4 Зарезервированы, читаются как 0

7–0 SH0SA3–SH0SA0 Биты определяют источник положительного аналогового

входного сигнала для мультиплексора MUXA:

1111 – AN15;

1110 – AN14;

1101 – AN13;

. . . .

0001 – AN1;

0000 – AN0

Регистр управления AD1PCFG определяет контакты ввода/вывода, которые

будут использоваться для ввода аналоговых сигналов. Назначения битов реги_

стра приведены в Табл. 11.5.

Таблица 11.5. Биты регистра управления и состояния AD1PCFG

Позиция Обозначение Описание

бита

15–0 PCFG15–PCFG0 Этот бит определяет режим работы порта ввода/вывода:

1 – порт сконфигурирован для цифрового ввода/вывода;

0 – порт сконфигурирован как аналоговый

Регистр управления AD1CSSL определяет номера сканируемых аналоговых ка_

налов для мультиплексора MUXA. Назначения битов регистра приведены в

Табл. 11.6.

Таблица 11.6. Биты регистра управления и состояния AD1CSSL

Позиция Обозначение Описание

бита

15–0 CSSL15–CSSL0 Биты определяют номера сканируемых каналов аналоговых

входных сигналов для MUXA:

1 – соответствующий канал ANxx сканируется;

0 – соответствующий канал ANxx пропускается

11.2. Практическое использование модуля АЦП

Из описания общих принципов функционирования 10_битного аналого_

цифрового преобразователя микроконтроллеров PIC24F может показаться, что

программировать обработку данных таким модулем очень сложно. На самом

деле это не так. При решении практических задач большинство настроек мож_

Таблица 11.2. Биты регистра управления и состояния AD1CON2

(окончание)

Позиция Обозначение Описание

бита

0 ALTS Выбор альтернативного источника входного сигнала:

1 – при первой выборке используется мультиплексор MUXA,

затем выполняется переключение между MUXA и MUXB;

0 – всегда используется MUXA

Регистр управления AD1CON3 определяет временные характеристики про_

цесса преобразования. Назначения битов регистра приведены в Табл. 11.3.

Таблица 11.3. Биты регистра управления и состояния AD1CON3

Позиция Обозначение Описание

бита

15 ADRC Этот бит определяет источник тактового сигнала

преобразователя:

0 – используется внутренний RC"генератор;

1 – используется системная тактовая частота

14–13 Зарезервирован, читается как 0

12–8 SAMC4–SAMC0 Биты устанавливают интервал автовыборки входного сигнала:

11111 – 31 TAD;

. . . . . . . .

00001 – 1 TAD;

00000 – 0 TAD (не рекомендуется)

7–0 ADCS7–ADCS0 Выбор тактовой частоты преобразования:

11111111 – 128 TCY;

11111110 – 127 TCY;

. . . . . . . .

00000001 – 1 TCY;

00000000 – TCY/2

Регистр управления AD1CHS определяет конфигурацию входных каналов.

Назначения битов регистра приведены в Табл. 11.4.

Таблица 11.4. Биты регистра управления и состояния AD1CHS

Позиция Обозначение Описание

бита

15 CH0NB Этот бит определяет источник отрицательного аналогового

входного сигнала для мультиплексора MUXB:

1 – в качестве входа используется AN1;

0 – в качестве входа используется вывод VR–

14–12 Зарезервирован, читается как 0

11–8 SH0SB3–SH0SB0 Биты определяют источник положительного аналогового

входного сигнала для мультиплексора MUXB:

1111 – AN15;

1110 – AN14;

1101 – AN13;

. . . .

0001 – AN1;

0000 – AN0;

11.2. Практическое использование модуля АЦП__
